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confirmation

With the request to refurn
an approved drawing

@)JsGmbH

date: contact: department: phone:

Swivelling range -93°/+25°
Schwenkbereich -93° /+25°

@ JS GmbH Rundteiltisch zweiachsig FJRT100AMAR202

JS GMBH - D-78737 FLUORN-WINZELN mit Spannsystem 3R-SP7359-RS

TELEFON +49 (0)7402 183-3300 - FAX +49 (0)7402 183-3353 -

info@js-hirschmann.com - www.js-hirschmann.com Zeichnung Nr.: 32.33057.00K
Ident Nr.: 305183 Version: b
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Subject to technical modifications!
Technische Anderungen vorbehalten!
Technical Data 246
Technische Daten — -
stainless steel prepared for using in oil and water
Edelstahl geeignet fiir den Einsatz in Ol und Wasser ) )
Radial run-out 0.005 Max. torque moment MR 12N e|eC1T|C COﬂneCTIOHS CUI’I’enT CO”eCTOF
Rundlauf ;Jdomm Max. Drehmoment MR m Elektrische Anschlisse Stromabnehmer
Axial run-out (rotary plate) Max. torque moment Mt
Planlauf (Drehteller) 0,005mm Max. Drehmoment Mt 12Nm I
Protection class Max. tilting moment Mii \
Schutzart IP 68 Max. Kippmoment Mti 30Nm ( |
Drive T-Axis Maxon Max. speed T-Axis 12 1
Antrieb T-Achse RE40 Max. Drehzahl T-Achse min
Drive R-Axis Maxon Max. speed R-Axis 12— ) q: forque moment MR
Antrieb R-Achse RE40 Max. Drehzahl R-Achse min 0 max. 12Nm
Indexing accuracy rotary table T-Axis + 45" Measuring system T-Axis indirect d-H
|| Teilgenauigkeit Rundteiltisch T-Achse - Mel3system T-Achse indirekt
Indexing accuracy rotary table R-Axis + 45" Measuring system R-Axis indirect
Teilgenauigkeit Rundteiltisch R-Achse - MeBsystem R-Achse indirekt T L
Minimum partial stage 36" Max. Workpiece weight 15k . . =
Kleinster Teilschritt ’ Max. zuldssiges Werkstlickgewicht 9 air connqchon / 262
Total gear ratio T-Axis 360:1 Weight ca. 20k Luffanschldsse — -
Untersetzungsverhéltnis T-Achse : Eigengewicht : 9 - 309 o
Total gear ratio R-A‘).(iS i 360:1 Cable |_¢n9th 3m Schutzvermerk ISO 16016 beachten: Weitergabe sowie Vervielfaeltigung dieses Dokuments, Verwertung und Mitteilung seines Inhalts sind verboten, soweit nicht ausdruecklich gestattet. o
Untersetzungsverhéltnis R-Achse : Kabelldnge Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz. Alle Rechte fuer den Fall der Patent-, Gebrauchsmuster- oder Geschmacksmustereintragung vorbehalten. 13102014  Milutin
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